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LEISTUNGSSTARK,
LUVERLASSIG UND VIELSEITIG

Der QX20P ist der neue vielseitige Elektro-Hubwagen aus dem Hause Pramac. Die SEM*-Technologie,
das elektromagnetische Bremssystem zur Energierlickgewinnung und die hohe Geschwindigkeit

(8 km/h) in Verhindung mit der Fahrerstandplattform garantieren professionelle Einsdtze.

*SEM = Fremderregter Motor

Motoren
« Der Hubmotor (2,2 KW und der Fahrmotar (2,0 KW)
arbeiten mit 24 Volt Spannung. Die vertikale Bauweise
ist servicefreundlich und reduziert die Abmessungen.
Die SEM-Technologie garantiert eine maximale Geschwindikeit
von 8 km/h mit und ohne Last: Die MOSFET-Steuerung
ermdglicht eine stufenlose Kraftibertragung auf den Antrieb.
o Inklusive Mikroschalter flir Hubabschaltung

fiir léngere Einsatzzeiten.

Hubgabel und Schubstangen

« Die Gabelenden sind aus 8mm
Gussstahl und mit 1 Eingangs- und 4
Ausgangsrollen.

e Die nicht auf Druck, sondern auf Zug
arbeitenden Schubstangen ergeben
eine verbesserte Verwindungssteifigkeit
des Materials.
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Rader /
« Extra gropes (@ 230 x 75 mm) und Vs
leistungsstarkes Antriebsrad mit SEM b

Technologie.
« Die beiden anpassharen Rader sorgen

fiir leichte Mandvrierbarkeit auch auf
schwierigstem Untergrund und bieten

unter allen Einsatzbedingungen Uberragende
Stabilitat.




)
ARTIKEL-NR EGA43600000 EGA23600000 EGA44600000 EGA24600000 E
MODELL =
1150x550 1000x550 1150x680 1000x680 i
TRAGKRAFT a Nennlast Kg 2000 2000 2000 2000 =
SCHWERPUNKT C mm 600 600 600 600 §>
FAHRSYSTEM Begleitung gehend typ . . . . =
ABMESSUNGEN
HUBHOHE h3 Hubhthe mm 200 200 200 200
he Freier Hub mm 15 115 115 115
ABMESSUNGEN | Gabellange mm 1150 1000 1150 1000
nx51 Gabelbreite x Gabelhdhe mm 170x55 170x55 170x55 170x55
L Gesamtlange (+Plattform Geh-/Standposition) mm 1772/2107 1622/1957 1772/2107 1622/1957 %
ABMESSUNGEN L2 Lénge der Antriebseinheit (+Plattform Geh-/Standposition] mm 622/957 622/357 622/357 622/357 rlcu?u
B Breite mm 716 716 716 716 =
Nutzbreite mm 550 550 680 680 :E:
WENDERADIUS Wa (+Plattform Geh-/Standposition) mm 1617/1944 1467/1794 1617/1944 1467/17%4 =
STAUGANG Ast  800x1200 (+Plattform Geh-/Standposition) mm 2022/2357 1872/2207 2022/2357 1872/2207 =
LEISTUNG
GESCHWINDIGKEIT Fahren mit/ohne Last (+Plattform Geh-/Standposition) ~ Km/h 6/6 (8/8) 6/6 (8/8) 6/6 (8/8) 6/6 (8/8)
Heben mit/ohne Last m/s 0,04/0,05 0,04/0,05 0,04/0,05 0,04/0,05
Senken mit/chne Last m/s 0,05/0,04 0,05/0,04 0,05/0,04 0,05/0,04
MAX. (IBERWINDBARE NEIGUNG. mit / ohne Last % 8/20 8/20 8/20 8/20 w
GEWICHT =
EIGENGEWICHT mit Batterie 230Ah Kg 579 571 579 571 E
ACHSLAST mit Last (Antriebs-/Lastseite) Kg 1005/1574 81371758 1005/1574 81371758 :'CE
mit Last (Antriebs-/Lastseite) Kg 460/119 446/125 460/113 446/125 g
RAHMEN >
RADER Anzahl (Antriebs-/Lastseite) Nr 2+1M/4 2+1M/4 2+1M/4 2+1M/4 =
Anzahl (Antriebs-/Lastseite) typ P+P/P P+P/P P+P/P P+P/P
Abmessungen Antriebsrad mm @ 230x75 230x75 230x75 230x75
Abmessungen Stutzrader mm @ 100x40 100x40 100x40 100x40
Abmessungen Lastrollen mm 85x80 85x80 85x80 85x80
RADSTAND Y Achsabstand (hinten/vorne) mm 1375 1225 1375 1225 m
X Abstand Gabelspitze-Rolle mm 175 175 175 175 %
BETRIEBSBREMSE Elektrisch typ . . . . =
ELEKTRISCHE AUSRUISTUNG :'CI:
ELEKTROMOTOREN Fahrmotor Kw 2,0 2,0 2,0 2,0 g
Hubmotor Kw 2,2 2,0 2,0 2,2 r?lgl
FAHRGEBER Elektrisch typ . . . . =

P=Polyurethan, M=Antriebsrad | Auch erhaltlich mit Singlelastrollen und Vulkollan® oder Profilantriebsrad

ZUBEHOR
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ARTIKEL-NR EYDO0AO0008 EYD00AO0009 E
TYp V-Ah 24-180 24-230 =
BETRIEBSDAUER h b 8 =
GEWICHT Kg 190 216 E
BATERELADEGERAT
ARTIKEL-NR EY000A00004 EYODOAO0D004
TYp V-A 24-30 24-40
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L Der Hersteller behalt sich vor, Ausstattungen und technische Details ohne weitere zusatzliche 29 2

Informationen abzuéndern. Aus den genannten Daten I&Bt sich kein Rechtsanspruch ableiten.




